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(57) Palier a roulement comprenant une bague fixe 
1, une bague tournante 4, une rangee d'etements rou- 
lants 7 disposes entre la bague fixe et la bague tournan- 
te, un moyen codeur 10 solidaire de la bague tournante 
et concentrique a celle-ci et un moyen capteur 9 sup- 
ports par un bloc porte-capteur II solidaire de la bague 
fixe et dispose en regard et avec un faible ent refer par 
rapport au moyen codeur dont le defilement lors de la 
rotation est d6tect6 par le moyen capteur 9, Le palier a 
roulement comprend un moyen de pincement du bloc 
porte-capteur II contre une surface 14dela bague fixe 1. 


FIG_1 



18 18a 


Printed by Jouve. 75001 PARIS (FR) 


1 

Description 

La presents invention concern© le domaine des pa- 
liers a roulement munis de capteurs d'informations. 

De tels types de paliers a roulement comportent en 
general une bague fixe et une bague tournante, une ou 
plusieurs rangees d'elements roulants en contact avec 
des chemins de roulement am6nages sur lesdites ba- 
gues, des moyens d'etancheite, un capteur solidaire de 
fa bague fixe et un codeur solidaire de la bague tour- 
nante. Le capteur proprement dit est supporte par un 
bloc porte-capteur. 

On connaTt par le document FR-A 2 668 561 un rou- 
lement de ce type avec un joint d'etancheite qui suppor- 
te le capteur et qui est fix6 sur la bague fixe du roulement 
par encliquetage d'une portion pe>ipherique annulaire 
dudit joint dans une rainure amenagee dans I'alesage 
de la bague fixe. Cette rainure est en general obtenue 
par tournage et les tolerances de fabrication de telles 
ra inures sont par consequent relativement larges. Or, la 
fiabilite du signal emis par le capteur depend en grande 
partie de la precision dimensionnelle de I'entrefer entre 
le capteur et le codeur. Dans un tel type de montage ou 
la rainure constitue la surface de reference devant as- 
surer a la fois la retenue et le positionnement axial et 
radial du joint supportant le capteur, la valeur de I'entre- 
fer entre le capteur et le codeur risque de ne pas etre 
dans les limites acceptables avec des consequences 
nefastes sur la precision et la fiabilite du signal emis par 
le capteur. Par ailleurs, la levre du joint d'etancheite 
vient en contact de frottement sur le flanc d'un anneau 
elastique solidaire de la bague tournante. Un tel contact 
ne presente pas toutes les garanties d'une etancheite 
satisfaisante. 

On connait, egalement, par le document FR-A 2 
618 516 un roulement a capteur d'informations dans le- 
quel le capteur est supporte par un ecran en tdle qui 
assure a la fois sa retenue et son positionnement. 
L'ecran porte capteur peut etre emmanche sur une por- 
tee cylindrique de Tune des bagues ou fix6 par defor- 
mation d'une bordure d'extremite dans une rainure pre- 
vue dans Tune des bagues. On comprend que la valeur 
de I'entrefer radial entre le capteur et le codeur risque 
de subir une dispersion important© due aux tolerances 
de fabrication relativement larges d'un ecran en tdle et 
aux deformations dudit ecran lors de son emmanche- 
ment ou son serttssage sur la bague qui le supporte. Le 
signal emis par le capteur ne sera done pas d'une fiabi- 
lite satisfaisante. 

Le document GB-A-1 509 170 (POLYMOTOR) con- 
cerne un roulement a billes avec detecteur de la vitesse 
de rotation. Le detecteur comprend un noyau magneti- 
que et une bobine et est supporte par I'une des bagues, 
le noyau faisant saillie entre les bagues et etant dispose 
de facon a detector la rotation de la cage avec un en- 
trefer axial. Le detecteur est retenu axialement et radia- 
lement par une piece en tdle entourant la bague exte- 
rieure. Ce type de fixation du bloc capteur ne peut con- 


2 

venir a un systems de detection a entrefer radial du fait 
du peu de precision fourni par le capot en tole pour les 
raisons deja evoquees plus haut. 

De plus, le capot enveloppe completement le dia- 
$ metre exterieur du roulement, ce qui nuit a un emman- 
chement correct du roulement dans son logement. En- 
fin, le jeu de la cage au cours de son mouvement de 
rotation et le faible nombre d'impulsions gene>6es sur 
un tour complet d'une bague par rapport a I'autre, ne 
procurent pas un signal de bonne qualite. 

La presente invention a pour objet de remedier a 
ces inconv6nients en proposant un roulement a capteur 
d'information avec un entrefer determine et precis, le 
roulement restant neanmoins de fabrication economi- 
que. 

La presente invention a egalement pour objet un 
roulement a capteur d'informations dans lequel le bloc 
porte-capteur est positionne contre une surface de la 
bague fixe. 

Le palier a roulement, selon I'invention, comprend 
une bague fixe, une bague tournante, une rangee d'ele- 
ments roulants disposes entre la bague fixe et la bague 
tournante, un moyen codeur solidaire de la bague tour- 
nante et concentrique a celle-ci et un moyen capteur 
pourvu d'un bloc porte-capteur solidaire de la bague fixe 
et disposd en regard avec un faible entrefer par rapport 
au moyen codeur dont le defilement lors de la rotation 
est detects par le moyen capteur. Le palier a roulement 
comprend un moyen de mise en appui du bloc porte- 
capteur contre une surface radiale de la bague fixe. Le 
moyen capteur est positionne radialement sur la bague 
fixe par centrage sur une surface de reference cylindri- 
que de ladite bague, I'entrefer etant radial. Le palier a 
roulement comprend un capot entourant le bloc porte- 
capteur et solidarise avec la bague fixe en vue de la re- 
tenue axiale dudit bloc. On obtient ainsi un capteur par- 
faitement positionne par rapport a la bague fixe ce qui 
permet d'obtenir un entrefer pr6cis. 

La surface de reference cylindrique peut etre un 
alesage ou une surface exterieure de la bague fixe. Cet- 
te surface de reference est de preference rectifiee. 

Dans un mode de realisation de ('invention, le palier 
comprend un moyen de positionnement axial du bloc 
porte-capteur sous la forme d'une surface radiale de la 
bague fixe. On peut ainsi fabriquer le capot de retenue 
de facon economique avec des tolerances dimension - 
nelles larges n'ayant aucune influence negative sur la 
precision du positionnement du capteur par rapport a la 
bague fixe, le capot de retenue et le moyen de position- 
nement etent indSpendants I'un de I'autre. 

Avantageusement, le bloc porte-capteur est mis 
axialement en appui contre la bague fixe par le capot 
de retenue, ledit capot comprenant une portion cylindri- 
que venant coopSrer avec la bague fixe et une portion 
radiale de retenue et d'appui du bloc porte-capteur. 

Dans un mode de realisation de I'invention, le capot 
coopere avec une rainure annulaire de la bague fixe en 
vue de la retenue axiale dudit bloc. On peut realiser la 
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rainure annulaire de ta bague fixe par tournage, sans 
rectification ult6rieure. L'extrSmite libre de la portion cy- 
tindrique du capot peut etre sertie dans la rainure de la 
bague fixe ou bien pourvuede languettes eiastiquesfor- 
mant des crochets et cooperant avec la rainure de la 
bague fixe. 

Dans un mode de realisation de I'invention, le palier 
comprend un moyen de positionnement du moyen co- 
deur par rapport a la bague tournante. Le moyen codeur 
peut etre positionne en contact avec une surface recti- 
fied de la bague tournante. 

Dans un mode de realisation de ('invention, le 
moyen codeur est positionne sur une surface cylindri- 
que de la bague tournante. 

Dans un mode de realisation de "'invention, le bloc 
porte-capteur est axialement elastique. 

Dans un mode de realisation de I'invention, un joint 
d'etancheite est surmoule sur le capot et vient en con- 
tact de f rottement sur une portee de la bague tournante. 

Dans un autre mode de realisation de I'invention, 
un joint d'etancheite* est pince entre le capot et le bloc 
porte capteur et vient en contact de f rottement sur une 
portee de la bague tournante. Dans ces deux derniers 
modes de realisation, la levre du joint d'etancheite en 
f rottement sur une portee de la bague tournante assure 
une etanchette satisfaisante. 

De preference, le palier comprend deux joints 
d'etancheite identiques, disposes de chaque c6te des 
Elements roulants. 

GrSce a I'invention, il est possible de dissocier com- 
pletement la fonction de fixation du bloc porte-capteur 
de la fonction de positionnement du meme bloc porte- 
capteur ce qui permet d'obtenir un entrefer precis entre 
le capteur et le codeur. On peut ainsi realiser chacune 
de ces deux fonctions avec des moyens economiques 
dont la precision est adapte a leur influence respective 
sur la qualite du signal. 

Uinvention sera mieux comprise a I'etude de la des- 
cription detaillee de quelques modes de realisation pris 
a titre d'exemples nullement limitatifs et illustres par les 
dessins annexes sur lesquels : 

la figure 1 est une vue en coupe diametrale d'un 
roulement selon un premier mode de realisation de 
I'invention; 

la figure 2 est une vue en demi-coupe diametrale 
d'un roulement selon un deuxieme mode de reali- 
sation de I'invention; 

la figure 3 est une vue en demi-coupe diametrale 
d'un roulement selon un troisieme mode de realisa- 
tion de I'invention; 

la figure 4 est une vue partielle de c6te en 6levation 
du capot de protection de la figure 1 ; 
la figure 5 est une vue partielle de dessus en ele- 
vation du capot de protection de la figure 1; et 
la figure 6 est une vue en demi-coupe diametrale 
d'un roulement selon un quatrieme mode de reali- 
sation de I'invention. 


Comme on peut le voir sur la figure 1, le palier a 
roulement comprend une bague exterieure fixe 1 pour- 
vue sur son alesage 2 d'un chemin de roulement 3 et 
une bague interieure tournante 4 pourvue sur sa surface 
& cylindrique exterieure 5d'un chemin de roulement 6. En- 
tre le chemin de roulement 3 et le chemin de roulement 
6 est disposee une rangee d'elements roulants 7, par 
exemple des billes, maintenues par une cage 8. Le pa- 
lier a roulement comprend egaiement, des moyens de 
io detection de la vitesse, a savoir, un capteur 9 solidaire 
de la bague exterieure 1 et un codeur 10 solidaire de la 
bague interieure 4. Le capteur 9 peut etre un capteur 
magnetique, par exemple une sonde a effet Hall et est 
supports par un bloc porte-capteur 11 en materiau syn- 
*s thetique. Le capteur 9 est relie a des moyens de traite- 
ment de I'information, non representes, par un cable 12. 

Le bloc porte-capteur 11 comprend une surface cy- 
lindrique exterieure 11a capable de venir se centrer sur 
une surface cylindrique de reference constitute par 
I'alesage 2 de la bague exterieure 1, et une surface ra- 
dial e 1 3 adjacente a la surface cylindrique 11a capable 
de venir en contact avec la surface frontale d'extremite 

14 de la bague exterieure 1. Le bloc porte-capteur 11 
est ainsi position ne de facon precise axialement et ra- 
dialement par rapport a la bague exterieure 1 et est re- 
tenu en contact avec celle-ci par un capot 15 realise en 
tole mince. Le bloc porte-capteur 11 peut etre legere- 
ment elastique axialement soit grace a sa structure, soit 
grace a son materiau, par exemple un 6'astomere. 

Le capot 15 comprend une portion cylindrique 15a 
entourant le bloc porte-capteur 11 et une portion 16ade 
la surface cylindrique exterieure 16 de la bague fixe 1. 
La portion cylindrique 16a est de diametre plus reduit 
que la surface cylindrique 16 de facon que le capot 15 
ne depasse pas de ladite surface cylindrique 16. La por- 
tion cylindrique 16a et la surface cylindrique 16 se rac- 
cordent par I'intermediaire d'une rainure 17 annulaire 
dans laquefle viennent se loger les extremites 18a qui 
torment crochets, de languettes 18 decoupees dans la 
portion cylindrique 1 5a du capot 1 5. Un espace subsiste 
entre la portion cylindrique 15a et le bloc porte-capteur 
11 afin de ne pas modifier le positionnement. 

Le capot 1 5 comprend egaiement une portion ra- 
diale 15b qui se raccorde a la portion cylindrique 15a a 
''oppose des languettes 18 et empdche le bloc capteur 
11 de se deplacer vers Texterieur du palier a roulement. 
Le capot 1 5 est realise en tole mince de facon a pouvoir 
utiliser I'elasticite axiale de la portion radiale 15b pour 
exercer une force axiale mettant le bloc porte-capteur 
11 en appui contre la surface frontale 14 de la bague 
fixe 1 . Pour parfaire cette mise en appui, on prevoit de 
laisser un faible espace 1 9 entre la portion cylindrique 

15 et le bloc porte-capteur 1 1 et entre la portion radiale 
15b et le bloc porte-capteur 11 a proximite de la portion 
cylindrique 15a. Seule I'extremfte de la portion radiale 
15b a I'oppose de la portion cylindrique 15a est en con- 
tact avec le bloc porte-capteur 11 de facon a le pousser 
eiastiquement contre la surface frontale 14. 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


3 


5 


EP 0 821 240 A1 


6 


Le codeur 10 qui peut etre du type magndtique et 
etre realise en plastoferrite est dispose en regard du 
capteur 9 de fa9on a d6finir un entrefer 20 radial avec 
le capteur 9. Le codeur 10 est supports par un anneau 
21 en tdle mince comprenant une portion cylindrique 
21a et un bord de retenue radial 21b. La portion cylin- 
drique 21a de I'anneau 21 de support du codeur 10 est 
emmanch6e sur la surface cylindrique exterieure 5 de 
la bague interieure 4. La bague interieure 4 se prolonge 
axialement du c6te du codeur 10 de facon a disposer 
de la place necessaire a remmanchement de I'anneau 
21. 

Le palier a roulement est 6quipe de moyens d'etan- 
cheite, un premier joint d'etancheite 22 en materiau 
elastomere surmouie sur la face exterieure de I'extremi- 
t6 libre de la portion radiale 1 5b du capot 1 5 et comprend 
une levre 22a en contact de frottement avec la surface 
exterieure cylindrique 5 de ta bague interieure 4. Le pa- 
lier a roulement comprend un second joint d'etancheite 
23 du c6te oppose au premier joint d'6tanch6ite 22. Le 
joint d'etancheite 23 est realise en materiau elastomere 
surmouie sur un element de support 24 en tole et muni 
d'une levre d'etancheite 23a en contact avec la surface 
exterieure cylindrique 5 de la bague interieure 4. L'ei6- 
ment de support 24 comprend une portion cylindrique 
24a emmancrtee sur I'atesage 2 de la bague exterieure 

I et une portion radiale 24b. 

En fonctionnement, le codeur 1 0, qui comprend des 
p6les Nord et des p6les Sud altentes circulairement, 
cr6e lors de sa rotation une variation de champ magne- 
tique detectee par le capteur 9 qui transforme cette va- 
riation de champ magnetique en un signal eiectrique en- 
voys par le cable 12. Le bloc porte-capteur 11 comporte 
une excroissance radiale 11b formant support de cable 
12 et faisant saillie radialement a travers un trou 15c 
pr6vu dans la portion cylindrique 15a du capot 15. 

Le c^ble 1 2 sort du bloc porte-capteur 1 1 a partir de 
I'excroissance radiale 11b et relie le bloc porte-capteur 

II au systeme Sexploitation du signal. 

L'al6sage 2 de la bague exterieure 1 , constituant la 
surface cylindrique de reference sur laquelle vient se 
centrer le bloc porte-capteur 11 , et la surface exterieure 
cylindrique 5 de la bague interieure 4 sont des surfaces 
rectifies presentant une tres bonne precision gSorrte- 
trique, ce qui permet de d6finir un entrefer 20 entre le 
capteur 9 et le codeur 10, determine et constant, garan- 
tissant ainsi une excel lente qualite du signal eiectrique 
foumi par le capteur 9. La rainure 17 d'accrochage du 
capot 15 peut quant a elle etre obtenue par tournage, 
de facon 6conomique, avec une tolerance de precision 
assez large car elle n'a pas d'influence sur la precision 
de I'entrefer 20. Les levres 22a et 23a des joints d'etan- 
cheite 22 et 23 sont en contact avec la surface exterieu- 
re cylindrique 5 de la bague interieure 4 ce qui garantit 
une bonne etancfteite du palier a roulement et emp§che 
ainsi I'intrusion de pollutions exterieures a proximite du 
capteur 9 et du codeur 10 d'une part et des elements 
roulants 7 d'autre part. 


Sur la figure 2, les references des elements sem- 
blables a ceux de la figure 1 ont et6 conserves. Le bloc 
porte-capteur 11 comprend a I'oppose de sa surface ra- 
diale 14, un logement 25 en forme de lamage dans le- 
s quel est dispose un joint d'etancheite 26 retenu axiale- 
ment par la portion radiale 15b du capot 15. Le joint 
d'etancheite 26 comprend un anneau metallique 27 des- 
tine' a accrottre sa rigtdite. La portion radiale 15b du ca- 
pot 1 5 exerce sur le joint d'etancheite 26 une force diri- 
10 gee axialement. Le joint d'etancheite 26 est ainsi pince 
entre la portion radiale 1 5b du capot 1 5 et le bloc porte 
capteur 11. Le joint d'etancheite 26 transmet la force 
axial e de la portion radiale 1 5b du capot 1 5 au bloc por- 
te-capteur 11 qui est ainsi mis en appui axial contre la 
15 surface frontale 13 de la bague exterieure 1 comme 
dans le mode de realisation de la figure 1 . 

De I'autre cote des elements roulants 7, le palier a 
roulement comprend un second joint d'etancheite 28 qui 
est identique au joint d'etancheite 26 et vient se fixer 
20 dans une rainure 29 prevue sur I'al6sage 2 de la bague 
exterieure 1. Cette standardisation des joints d'etan- 
cheite des deux c6t6s du palier a roulement permet une 
reduction des coOts de fabrication. On remarque que les 
portions de grand diametre des joints d'etancheite 26 et 
25 28 pr6sentent des aspects tegerement difterents. Cela 
est du au fait que le joint d'etancheite 26 est pince entre 
le capot 15 et le bloc porte-capteur 11 alors que le joint 
d'6tanch6it6 28 vient se loger en se delormant dans la 
rainure 29 qui est de forme arrondie. 
30 Sur la figure 3, les references des elements sem- 
blables a ceux des figures precedentes ont et6 obser- 
vers. 

Le bloc porte-capteur 11 est mis en appui contre la 
surface frontale 14 de la bague exterieure 1 par la por- 
35 tion radiale 1 5b du capot 1 5 par I'internrtediaire d'un 6I6- 
ment elastique annulaire de calage 30 dispose a proxi- 
mite de la portion cylindrique 1 5a du capot 1 5. L'6l6ment 
elastique de calage 30 qui est axialement elastique per- 
met de maintenir I'appui du bloc porte-capteur 1 1 contre 
40 la surface 14 de la bague interieure 1a tout en s'affran- 
chissant de la precision de fabrication du capot 1 5 et de 
la rainure 17 dans le sens axial. 

L'element elastique de calage 30 peut §tre une ron- 
delle en materiau elastomere ou en metal du type Bel- 
45 leville ou Borelly. On parvient ainsi a rattraper des tole- 
rances de fabrication relativement importantes tout en 
maintenant une ptecontrainte elastique axiale venant 
mettre en appui le bloc porte capteur contre la bague 
du roulement. 

50 La surface frontale 14 de la bague exterieure 1 est 
recttfiee avec precision. Le trou 15c pour la sortie du 
support de cable 11b et du cable 12 est prevu dans la 
portion radiale 15b du capot 15. 

Comme on peut le voir sur les figures 4 et 5, le capot 
ss de protection 15 est pourvu sur sa portion cylindrique 
15ade languettes 18dont I'extremite 18a est recourb6e 
radialement vers I'interieur de facon a former des griffes 
d'accrochage capables de coop6rer avec la rainure 17 
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2. Palier selon la revendication 1, caract6ris6 par le 
fait que la surface de reference cylindrique est un 
alesage de la bague fixe. 

s 3. Palier selon fa revendication 1, caracteVisd par ie 
fait que la surface de r6f6rence cylindrique est une 
surface cylindrique exterieure de la bague fixe. 

4. Palier selon la revendication 2 ou 3, caract£ris6 par 
to le fait que la surface de reference cylindrique est 

rectified. 

5. Palier selon Tune quelconque des revendications 
prec6dentes, caract6ris6 par le fait qu'il comprend 

75 un moyen de positionnement axial du bloc porte- 
capteur sous la forme d'une surface (14) radiate de 
la bague fixe. 

6. Palier selon la revendication 5, caract£ris6 par le 
20 fait que le bloc porte-capteur est mis axialement en 

appui contre la bague fixe par le capot de retenue, 
ledit capot com pre nan t une portion cyltndrique 
(15a) venant cooperer avec la bague fixe et une 
portion radiale (15b) de retenue et d'appui du bloc 
25 porte-capteur. 

7. Palier selon la revendication 6, caractSrisS par le 
fait que le capot coopere avec une rainure annulaire 
de la bague fixe. 

30 

8. Palier selon la revendication 7, caract6ris6 par le 
fait que l'extr6mite libre de la portion cylindrique du 
capot est sertie dans ta rainure de la bague fixe. 


7 

(figure 1). Pour accrottre P6lasticit6 de la languette 18, 
on preVoit de decouper sur ses bords, dans la portion 
cylindrique 1 5a des 6chancrures 33. On facilite ainsi le 
montage du capot 1 5 sur la bague fixe 1 du palier a. rou- 
lement. 

Le mode de realisation illustre sur la figure 6 est 
semblable a celui de la figure 1 , k ceci pres que la bague 
exterieure 1 comprend une surface cylindrique exterieu- 
re la disposes radialement entre I'alesage 2 et la portion 
1 6a de la surface exterieure 1 6 et axialement adjacente 
a la surface frontale d'extr6mite 14. Le bloc porte-cap- 
teur 11 comprend un alesage 11c prevu pour venir se 
positionner sur la surface cylindrique 1a. Le bloc porte- 
capteur 11 est en appui axial sur la surface frontale 14. 
Un espace 31 subsiste entre la bague exterieure 1 et le 
bloc porte-capteur 11 radialement entre Passage 11c et 
la portion 16a pour ne pas interferer avec I'appui axial 
sur la surface frontale 1 4. 

Ce mode de realisation peut etre utilise par exemple 
dans des roulements de petites dimensions lorsque Pes- 
pace radial ou axial entre les bagues est insuffisant pour 
realiser un centrage du bloc porte-capteur dans un ale- 
sage de la bague exterieure. 

Grace a ('invention, on anrteliore la quality du signal 
d6livr6 par le capteur au moyen de traitement de Pinfor- 
mation grace a un positionnement pr6cis du capteur et 
du codeur en contact avec des surfaces rectifies. 

Comme on Pa vu plus haut, la precision de realisa- 
tion des moyens de retenue et d'accrochage du capteur 
n'a pas d'influence sur la precision finale de I'entrefer 
entre capteur et codeur dans la mesure ou lesdits 
moyens sont independants des moyens de positionne- 
ment du capteur. 

Les moyens de retenue et d'accrochage peuvent 
done etre fabriques de facon tres economique puisqu'ils 
ne necessitent aucune precision particuliere. 


Revendications 

1 . Palier a roulement comprenant une bague fixe (1 ), 
une bague tournante (4), une ranged d'6l6ments 
roulants (7) disposes entre la bague fixe et la bague 
tournante, un moyen codeur (10) solidaire de la ba- 
gue tournante et concentrique a celle-ci, un moyen 
capteur (9) pourvu d'un bloc porte-capteur (11) so- 
lidaire de la bague fixe et dispose en regard et avec 
un faible entrefer par rapport au moyen codeur dont 
le defilement lors de la rotation est dStecte par le 
moyen capteur et un moyen de mise en appui du 
bloc porte-capteur contre une surface radiale de la 
bague fixe, caracterise" par le fait que le moyen cap- 
teur est positionne radialement sur la bague fixe par 
centrage sur une surface de reference cylindrique 
de ladite bague, I'entrefer etant radial et le dispositif 
comprenant un capot (15), entourant ledit bloc por- 
te-capteur et solidarise avec la bague fixe en vue 
de la retenue axiale dudit bloc. 


35 9. Palier selon la revendication 7, caract6ris6 par le 
fait que I'extremite libre de la portion cylindrique du 
capot est pourvue de languettes (1 8) elastiquesfor- 
mant crochets et cooperant avec la rainure (17) de 
la bague fixe. 

40 

10. Palier selon Pune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise* par le fait que le moyen 
codeur est positionne sur une surface cylindrique 
(5) de la bague tournante. 

45 

11. Palier selon Pune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise par le fait que le bloc por- 
te-capteur est axialement elastique. 

50 12. Palier selon Pune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caracterise" par le fait qu'un joint 
d'etanch6ite (22) est surmoute sur le capot et vient 
en contact de frottement sur une portee de la bague 
tournante. 

55 

13. Palier selon Pune quelconque des revendications 
prec6dentes, caracterise" par le fait qu'un joint 
d'etancheitS (26) est pince entre le capot et le bloc 
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porte-capteur et vient en contact de frottement sur 
une portee de la bague tournante. 

14. Palier selon Tune quelconque des revendications 
pr6cedentes, caracterisd par le fait qu'il comprend $ 
deux joints d'6tancheite~ identiques, disposes de 
chaque cdte des 6l6ments roulants. 

70 
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FIG-2 


12 11b 



8 


EP 0 821 240 A1 


FIG-3 
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FIG.4 
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FIG.6 
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